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ielomiany algebraiczne nie nadaja sie do opisu
(przyblizania) zjawisk okresowych. Znacznie bar-
dziej odpowiednie s3 tu wielomiany trygonome-
tryczne. Wielomianem trygonometrycznym stop-
nia co najwyzej n-tego nazywamy funkcje
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P,(z) = che“"x = ch(em)k,
k=0 k=0

czyli zwykty wielomian wzgledem zmiennej ei*.
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Wielomian trygonometryczny interpolujacy 27-

okresowa funkcjg f wweztach réwnoodlegtych x,, =

2
mm ——, gdzie 0 < m < N — 1 wyraza sie wzorem
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Jezeli interpolowana funkcja jest T-okresowa, to
musimy j3 przeskalowaé do funkcji 2m-okresowe;j
(x — Z-x), znalezé wielomian trygonometrycz-
ny, a nastepnie przeskalowa¢ otrzymany wielomian

(v — ZEa).



Przeksztatceniem, ktére z ciagu wartosci { f () }
wyznacza ciag wspotczynnikéw {ci } nazywamy dys-
kretna transformata Fouriera (DFT). Jezeli liczy-
my dyskretna transformate Fouriera bezposrednio
z definicji, to ztozono$¢ jej jest kwadratowa. Prze-
tfomowym momentem w wykorzystaniu dyskretnej
transformaty Fouriera do numerycznych zastoso-
wan byfo odkrycie szybkiej metody jej wyznaczania
zwanej szybka transformata Fouriera (FFT).



Zadanie 1. Znalez¢é wielomian trygonometryczny
stopnia 1 i 3 interpolujacy w weztach réwnoodle-

gtych funkcje
x
a) [:R—=R, f(z) = os(2>,
b) f:R—R, f(z) =sin(z),
c) f:R—=R, f(z) =sin(4x),
d) f:R — R o okresie 2r taka, ze f(x) =
dlalz|<m
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